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LUzerskenUganas ve

ASt ati skU | UzerskenUgana

i TerrestiskU I UzerskenUgana

ADi nami skU I UzerskenUgana
I Ar mobilo rokas skeneri

i Ar mobilo kartUganas si st Umu

I Ar LIDAR



LUzerskenUganas vei

ALUzerskenUganas vei di

i StatiskU | UzerskenUgana:

ATerrestiskU I UzerskenUgana no fi ksUt

pozQcijas: e CSKENGGA
- W S:,:L;A'ljg;ml
Kl asi skUkais un popufi =
veids, kas pamatoj amia
pielietojumu. PiemOUr
l ok Ul u objektu uzmUr

konstrukcijas u.c.

Nodrogina pUris mil@9



LUzerskenUganas vei

ALUzerskenUganas vei di

iDinami skU I UzerskenUgana:
AMobil Us rokas | UzerskenUgana:

Tiek izmantots neliela izmUra un svar a
| Uzerskeneris, kas Nauj Utri uzmUrot n

sagl abUj ot aug

1 mm precizitU
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AMobil U 1 0OzerskenUg®

Kompl eksa, vairUku
kas tiek montUta uz
pUrvietoganUs | 0dze g
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ALUzerskenUgana
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iDinami skU I Uzer s
ALI DAR jeb aerol Uzer sk enak

Go metode paredz | Uzerskener=® ekUrtas

| idaparUta. Labs risinUjums lielu teri
i ztei ktu vegetUciju, jo ieglst mUroj un
l eglitie dati sasniedz vairUku centri me
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KU darbojas 3D
| Uzerskeneri s?

AMelnbaltspunkt u mUkonis sastUv no vali
punktu, kur katram i1 r XYZ koordir

AKr Us apiunnsk t u mUkonls sast Uv no gi e
katram I r pieggirtas ne tikal ko c
no fotogr Ufij Um, kuras tika uzAer
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3D | UzerskenUganas pt

APunktu mUkonis (kdsimai ns/ mel r

MU r U pumktu kopa, kas s a s tn&Jw a i r Urkiljordem, miljardiem

uz mU r ppriktu. Katram no tiem ir XYZ koor diun Btrdds as
i nf or migc pupktu, mUk o nit RGB jeb r e Ul akjrUks Us
PAMATDATI!
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(krUsains/ mgmmbal ts)
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Virsmas modelis 01 cm




Virsmas modelis reljefam un apvidum

IKS-92 :
x(N) 279066.56 B 56° 39" 19.659
| y(E) 483575.99 L 23° 43" 55.585
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3D | UzerskenUganas

AGgUr sgri ezumi
Punktu mUkonim var veidot ¢ggUrsgriezumus ¢

virzienU. SkenUto datu gdgel gana ar hori zor
i eglt telpu vai konstrukciju plUnus, pUr sk

G g e Nlatus ar plaknij UA e rgWp slaknes biezums. Jo
tas bl smaz Ukje precovdiklUsg vUIl Uiaija@aslzdgo
punktu.






